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Courbes paramétrées

Dé�nition

On se donne deux fonctions x et y dé�nies sur un même intervalle I. On note

généralement t l'antécédent de ces fonctions.

On se place dans un repère
(
O ; i⃗, j⃗

)
du plan. Dans ce repère on considère l'ensemble

des points M(t) de coordonnées (x(t) ; y(t)) avec t ∈ I.

L'ensemble des points M est une courbe paramétrée. La variable t est le para-
mètre.

Les fonctions t 7→ x(t) et t 7→ y(t) sont les fonctions coordonnées.

Ò

On peut réserver les noms x et y pour désigner les coordonnées d'un point :

abscisse et ordonnée. Dans ce cas, on donne un nom di�érent, par exemple

f(t) et g(t) pour les fonctions coordonnées. Ainsi, on peut écrire par exemple :

x = f(t) ce qui fait comprendre que l'abscisse d'un point est donné par f .

Mais les noms f et g ne disent rien et en physique, on préfère nommer directe-

ment les fonctions x et y ce qui permet de comprendre directement à quoi elles

correspondent.

Vecteur tangent

Soit v⃗(t) de coordonnées (x′(t) ; y′(t)). Il est courant de noter v⃗(t) = M ′(t).

Le vecteur v⃗(t) est le vecteur tangent à la courbe au point M(t). C'est à dire que

la droite passant par M(t) et de vecteur directeur v⃗(t) est la tangente à la courbe

en M(t).

En physique, si t est le temps et M(t)
la trajectoire d'un point en fonction du

temps, alors v⃗(t) est le vecteur vitesse.

x′(t) − − + +
y′(t) − + − +
v⃗(t) ↙ ↖ ↘ ↗

Exemple

M(t) =
(
1
2
t2 − t+ 1 ; −t+ 2

)
,

avec t ∈ [−2 ; 2].
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